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Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
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Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
0 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

60 0

Liczba punktéw ECTS

7,00
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Wymagania wstepne

Wiedza: Posiadanie kompetencji jezykowej odpowiadajgcej poziomowi B1 wg opisu poziomow biegtosci
jezykowej (CEFR) Umiejetnosci: Opanowanie struktur gramatycznych i stownictwa ogélnego wymaganego
na maturze podstawowej z jezyka obcego w zakresie sprawnosci produktywnych i receptywnych
Kompetencje spoteczne: Umiejetnosé pracy samodzielnej i zespotowej; umiejetnos¢ korzystania z r6znych
zrodet informacji

Cel przedmiotu

1. Doprowadzenie kompetencji jezykowej studentow do poziomu minimum B2 (CEFR) 2. Wyksztatcenie
umiejetnosci efektywnego postugiwania sie jezykiem ogolnoakademickim oraz jezykiem specjalistycznym,
wiasciwym dla danego kierunku, w zakresie czterech sprawnosci jezykowych 3. Doskonalenie umiejetnosci
pracy z tekstem fachowym o tematyce technicznej 4. Doskonalenie umiejetnosci funkcjonowania na
miedzynarodowym rynku pracy oraz w zyciu codziennym



Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

W wyniku ksztatcenia student powinien opanowac stownictwo techniczne zwigzane z nastepujgcymi
zagadnieniami:

. Automatyka - [-]

. BMS (Building Management System) - [-]

. Robotyka - [-]

. Roboty - [-]

. Testy i eksperymenty w technice - [-]

. Analiza poréwnawcza dziatania produktow - [-]

. Najnowsze osiggniecia w dziedzinie automatyki / robotyki - [-]

. a takze umie¢ definiowac i wyjasniac terminy, zjawiska i procesy z nimi zwigzane - [-]

ONO OGP WN -

Umiejetnosci:

W wyniku ksztatcenia student potrafi efektywnie:

1. wygtosi¢ prezentacje w jezyku angielskim na temat techniczny lub popularnonaukowy, oraz
wypowiadac sie na tematy ogdlne i techniczne postugujgc sie odpowiednim zasobem stownictwa i
struktu gramatycznych -[ K_U01 K_UO05]

2. wyrazac¢ w jezyku angielskim podstawowe dziatania matematyczne oraz interpretowac dane
przedstawione na diagramie / wykresie - [K_U04]

3. sformutowac tekst w jezyku angielskim wyjasniajagcy / opisujgcy wybrane zagadnienie specjalistyczne -
[K_U07]

Kompetencje spoteczne:

W wyniku ksztatcenia student potrafi:

1. skutecznie komunikowac sie w jezyku angielskim w srodowisku zawodowym oraz typowych
sytuacjach zycia codziennego, oraz posiada umiejetnos¢ wystepowania publicznego - [K_K01 K_K04]
2. rozpozna¢ oraz wykorzystac / zrozumie¢ roéznice kulturowe w zachowaniu oraz rozmowie stuzbowej i
prywatnej w jezyku angielskim, i odmiennym $rodowisku kulturowym - [K_K02]

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena formujgca: biezgca ocena w trakcie zaje¢ (prezentacje, kolokwia)
Ocena podsumowujgca: egzamin koncowy (pisemny i ustny)

Tresci programowe

1. Building Management System

2. Robot przemystowy.

3. Roboty: ich typy, budowa i sposdb poruszania sie

4. Inteligentne domy

5.Modele komputerowe i symulacje.

6. Uzyteczno$¢ systemow na przyktadzie turbin wiatrowych.
7. Analiza poréwnawcza dziatania produktow.

8. Najnowsze osiggniecia w IT.

9. Najnowsze osiggniecia w robotyce

10. Zagadnienia ogolne: czes¢ tematdw ustnych objetych egzaminem
11. Zagadnienia gramatyczne

12. Zagadnienie specjalistyczne: Guided writing

Tematyka zaje¢

1. Opis system automatycznego (Building Management System / BMS)

2. Mierzalne parametry / odczytywanie danych i analiza zmian / podawanie przyblizonych liczb
2. Robot przemystowy i jego przestrzen robocza oraz zakres swobody

3. Roboty: ich typy, budowa i sposdb poruszania sie / podstawowe fakty dotyczgce robotow

4. Inteligentne domy: urzgdzenia kontrolne oraz ich dziatanie w sieci / operacje automatyczne
5.Modele komputerowe i symulacje oraz rodzaje testow w technice

6. Uzyteczno$¢ systemow na przyktadzie turbin wiatrowych



7. Analiza poréwnawcza dziatania produktow

8. Najnowsze osiggniecia w IT (inteligentne materiaty, samochody, roboty)
9. Najnowsze osiggniecia w robotyce

10. Zagadnienia ogolne: czes$¢ tematdw ustnych objetych egzaminem

11. Zagadnienia gramatyczne

12. Zagadnienie specjalistyczne: Guided writing

Metody dydaktyczne

1. prezentacja, omawianie zagadnien poprzez przyktady podawane na tablicy, wykonywanie ¢wiczen
leksykalno-gramatycznych

2. dyskusja, praca w zespole, pokaz multimedialny, projekt grupowy

3. praca indywidualna studenta

Literatura

Podstawowa:
1. Ibbotson, Mark. 2008. Cambridge English for Engineering. Cambridge: Cambridge University Press

Uzupetniajgca:

1. Glendinning, Eric H. and Glendinning, Norman. 1995. Oxford English for Electrical and Mechanical
Engineering. Oxford: Oxford University Press

2. Esteras, Santiago Ramacha and Fabre, Elena Marco. 2007. Professional English in Use for Computers
and the Internet. ICT. Cambridge: Cambridge University Press

3. Glendinning, Eric. 2009. Oxford English for Information Technology. Oxford: Oxford University Press

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 175 7,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 62 2,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 113 4,50
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




